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Exo 1

Pour la poutre indiquée 1 est soumise a ’action de deux forces concentrées, tracez les
diagrammes Tz et Mz. (détermination de I’effort tranchant T et moment fiéchissant aux

points A, 1, 2 et B).

Exo 2

Une charge P est suspendue en C & deux axes A et B au moyen de deux barre en caoutchouc
AC et BC dont les déformations restent dans le domaine élastique. On donne : AB =2a =

final L¢

10m, L;=ACy=BCy=6m, chargeP=1000N, E=0,75N/mm*, Rp=0,5 N/mm?

1) Pour chaque barre, déterminer en fonction des données - o :
I’angle a :

a. Latension T supportée.

b, L’allongement DL

¢. La contrainte normale o

2) En utilisant la condition de résistance, déterminer la
configuration d’équilibre @

3) En déduire la tension T, le diametre D et la longueur

Exo3
La liaison pivot entre 1 (tirant) et 2 est réalisée par ’intermédiaire d’un axe cylindrique 3
(montage est en chape.). L’action exercée par le tirant est F = 10000 daN. L axe 3 est
réalisé dans un acier dont la résistance élastique an glissement est Reg = 100 N/mm’. Le
coefficient de sécurité adopté est S = 2.
a) Déterminer Ieffort tranchant T dans la section
cisaillée.
b) Déterminer la Résistance Pratique au
Glissement Rpg.
c¢) Déterminer le diamétre (D) d de ’axe.
d) Déterminer la contrainte tangentielle T avec le
diameétre d trouvé.
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